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เครื่องหาคาพิกัดดวยสัญญาณดาวเทียม พรอมอุปกรณ  

ย่ีหอ Sino GNSS รุน N2 PALM 

 

1. คุณลักษณะทั่วไป 

เปนเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมแบบ GNSS (Global Navigation Satellite System) ที่สามารถรับสัญญาณ

ดาวเทียม  ไดทั้งในระบบ GPS, GLONASS เปนตน เพื่อใชในการสำรวจหาคาพิกัดหมุดควบคุม (Control Points) และการ

สำรวจเก็บรายละเอียดในงานสำรวจขอมูลแผนที่  สามารถทำการรังวัดหาคาพิกัดตำแหนงดวยวิธีการทำงานแบบตางๆ เชน 

Static, Real Time Kinematic, Code Differential GNSS Positioning และ SBAS นอกจากนี้ยังเปนเคร่ือง GNSS ที่มี

ขนาดเล็ก สะดวกในการทำงาน และใหคาตำแหนงที่เชื่อถือได 

 

2. เคร่ืองรับสัญญาณ GNSS จำนวน 1 ชุด 

2.1 เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สำหรับสถานีฐาน (Base Station) พรอมอุปกรณ จำนวน 1 เคร่ือง  

2.2 เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สำหรับสถานีเคลื่อนที่ (Rover Station) พรอมอุปกรณ จำนวน 1 เคร่ือง 

2.3 เคร่ืองควบคุมเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม แบบมือถือ พรอมอุปกรณ จำนวน 1 เคร่ือง 

 

3. รายละเอียดคุณลักษณะของชดุเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS จำนวน 1 ชุด ประกอบดวยอุปกรณดังน้ี 

3.1 คุณลักษณะของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สำหรับสถานีอางอิง (Base Station) และสถานีเคลื่อนที่ (Rover 

Station) พรอมอุปกรณประกอบ  

3.1.1 เปนเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมแบบ GNSS ที่สามารถรับดาวเทียมได 1590 ชองสัญญาณ ในระบบ

ดาวเทียม GPS, GLONASS, Galileo, QZSS ,IRNSS ,SBAS  และระบบ BDS 

3.1.2 สามารถรับ และบนัทึกขอมูลสญัญาณดาวเทียมระบบ GPS, GLONASS ความถ่ี G1 และ G2 ,G3เปนอยาง

นอย, BeiDou, Galileo, SBAS,  และ QZSS  

3.1.3 สามารถทำการรังวัดแบบ Code Differential GNSS Positioning, Static, Real-Time Kinematic (RTK)  

3.1.4 เมื่อทำการสำรวจรังวัดดวยวิธี Static มีคาความคลาดเคลื่อนทางราบ (Horizontal Accuracy) 2.5 

มิลลิเมตร + 0.5 ppm และคาความคลาดเคลื่อนทางดิง่ (Vertical Accuracy) ไมเกิน 3.5 มิลลิเมตร + 

0.4 ppm  

3.1.5 เมื่อทำการสำรวจรังวัดดวยวิธี RTK มีคาความคลาดเคลื่อนทางราบ (Horizontal Accuracy) ±8 

มิลลิเมตร + 1 ppm และคาความคลาดเคลื่อนทางดิง่ (Vertical Accuracy) ±15 มิลลิเมตร + 1 ppm 

3.1.6 สามารถทำการเชื่อมตอระหวางเคร่ืองรับสัญญาณ GNSS และเคร่ืองควบคุม (Controller) แบบไรสายผาน

ระบบ Bluetooth 

3.1.7 ตัวเคร่ืองมีจอแสดงผล  ขนาด Display: 1.1 inchเปนแบบ OLED color display 
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3.1.8 ตัวเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียมมีชองสำหรับตอ (Ports) ที่รองรับการทำงานแบบ USB Type-C ,และมีชอง

ตอ Range Pole interface: Standard 5/8'' UNC female thread 

3.1.9 รองรับการเชื่อมตอ Bluetooth ( BT5.0 Dual-Mode BT )    

3.1.10 มีวิทยุภายใน  UHF: - Tx/Rx รองรับความถ่ี 410 ถึง 470 MHz และมีกำลังสงสงูสุด 2 วัตต ระยะทางสง

สัญญาณได: 3-15 km รูปแบบการสงสัญญาณที่รองรับ (Protocol) 

Transparent/TT450S/South/Mac/SNLonglink ไดเปนอยางนอย 

3.1.11 มีหนวยความจำภายใน 8GB  

3.1.12 มีระบบ Tilt Survey สามารถรังวัดเอียงได 60° โดยมีคาความถูกตองอยูที่ 2.5 cm accuracy 

3.1.13 เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS มี อัตราการรังวัดตำแหนงอยูที่ (ComNav Binary update) 20 Hz 

3.1.14 เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สามารถทำหนาทีไ่ดทัง้สถานีฐาน (Base Station) และสถานีเคลื่อนที่ 

(Rover Station) ตามการกำหนดของผูใชงานและสามารถทำการกำหนดคาการทำงาน โอนถายขอมูล 

และ update Firmware ผาน WebUI 

3.1.15 ตัวเคร่ืองมีมาตรฐานทนตอการสั่นสะเทือน (2m pole drop บนพืน้คอนกรีต) 

3.1.16 ตัวเคร่ืองทำจากวัสดุที่มีความแข็งแรงทนทาน มีมาตรฐานปองกันฝุน และนำ้ IP67 ลึกไมเกิน 1เมตร 

3.1.17 ชวงอุณหภูมิการทำงานตั้งแต -30 ถึง +65 องศาเซลเซียส 

3.1.18 ตัวเคร่ืองเปนแบบ aluminum alloyมีขนาดความหนา 48 มม น้ำหนักตัวเคร่ืองไมเกิน : 670กรัม 

3.1.19 อุปกรณประกอบของเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS ตอชุด (สถานีฐาน และสถานีเคลื่อนที)่ 

3.1.19.1 กลองบรรจุแบบแข็ง จำนวน 1 กลอง ตอชุด 

3.1.19.2 แบตเตอร่ีสำหรับเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม สามารถใชงานไดตอเนื่องไมนอยกวา 20 ชั่วโมงใช

เวลาชารจ Charging Time: <5h(QC2.0) 

3.1.19.3 ขาตั้งกลองแบบสามขา (Tripod) ชนิดปรับเลื่อนได สำหรับสถานีฐาน จำนวน 1 ขา ตอชุด 

3.1.19.4 ฐานตั้งเคร่ืองรับสัญญาณดาวเทยีม GNSS แบบมีควงสามเสา (Tribrach) ซึ่งมีระดับน้ำฟองกลม 

และกลองสองหมุด (Optical Plummet) อยูในตัว พรอมชุดตอฐาน (Tribrach Adapter) 

สำหรับติดตั้งรวมกับเคร่ืองรับสญัญาณดาวเทียม GNSS ที่เปนสถานีฐาน (Base Station) 

จำนวน 1 ชุด 

3.1.19.5 ขาตั้งเดี่ยว (Pole)ที่มีความสงูไมนอยกวา 2 เมตร พรอมตัวยึดเคร่ืองควบคุมเคร่ืองรับสัญญาณ

ดาวเทียม GNSS (Controller) สำหรับติดตั้งรวมกับเคร่ืองรับสญัญาณดาวเทียม GNSS ที่เปน

สถานีเคลื่อนที่ (Rover Station) จำนวน 1 ชุด 

3.1.19.6 คูมือการใชงาน จำนวน 1 ชุด 
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